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1 Steuerungen Typ SCT

1.1 Steuerung SCT2 iSMPS 580 230V (124.00254)

Anzahl Motorenkanale 2
Abmessung (L x B x H) 309 x 120 x 55 mm
Gewicht 1.12 kg
Versorgungsspannung 207 — 254.4 V; 50 Hz; 4.5 A
Standby Leistung primar <0.6 W
Leistung 580 VA;20A @29 VDC
Schutzklasse (DIN EN 60529) IP 20
Performance Level (DIN EN 13849-1) PLb
Firmware 1.10
1.2 Steuerung SCT4 iSMPS 580 230V (124.00250)
Anzahl Motorenkanale 4
Abmessung (L x B x H) 309 x 120 x 55 mm
Gewicht 1.24 kg
Versorgungsspannung 207 — 254.4 V; 50 Hz; 4.5 A
Standby Leistung primar <0.6 W
Leistung 580 VA;20A @29 VDC
Schutzklasse (DIN EN 60529) IP 20
Performance Level (DIN EN 13849-1) PLb
Firmware 1.10
1.3 Steuerung SCT4 iSMPS 580 110V (124.00258)

Anzahl Motorenkanale 4

— Abmessung (L x B x H) 309 x 120 x 55 mm

S Gewicht 1.24 kg

Versorgungsspannung 103.5 - 127.2 V; 60 Hz; 7.4 A
Standby Leistung primar <0.6 W
Leistung 580 VA;20A @29 VDC
Schutzklasse (DIN EN 60529) IP 20
Performance Level (DIN EN 13849-1) PLb
Firmware 1.10

1.4 Steuerung SCT4 iSMPS 24V (124.00265) - fir Batterieldsungen

E '
/

Anzahl Motorenkanale 4

Abmessung (L x B x H) 309 x 120 x 55 mm
Gewicht 0.75 kg
Versorgungsspannung 16.8 - 29V
Standby Leistung primar <0.6 W

Leistung 240 VA
Schutzklasse (DIN EN 60529) IP 20
Performance Level (DIN EN 13849-1) PLb

Firmware 1.10
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1.5 Steuerung SCT2 MDT 100-240V (124.00286)

Anzahl Motorenkanile 2

Abmessung (L x B x H) 327 x 98 x 44 mm
Gewicht 0.89 kg
Versorgungsspannung 100-240 V; 50-60 Hz; 5 A

Standby Leistung primar

<0.6 W

Leistung 380 VA; 20A @29V DC
Schutzklasse (DIN EN 60529) IP 20
Performance Level (DIN EN 13849-1) PLb
Firmware 1.10

1.6 Steuerung SCT4 MDT 100-240V (124.00287)
Anzahl Motorenkanale 4
Abmessung (L x B x H) 327 x 98 x 44 mm
Gewicht 0.94 kg
Versorgungsspannung 100-240 V; 50-60 Hz; 5 A

Standby Leistung primar

<06 W

Leistung 380 VA;20A @29V DC
Schutzklasse (DIN EN 60529) IP 20

Performance Level (DIN EN 13849-1) PLb

Firmware 1.10
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1.7 Ubersicht Eigenschaften und Funktionen

. ) . Handtaster Schalt-
Eigenschaften Leistung | # Kanile (Interface) Sync leiste IP PL
. 1x RJ-12
SCT2 iSMPS 230V 580 W 2 (RS-232) 1x RJ-45 2x RJ-10 IP 20 PLb
. 1x RJ-12
SCT4 iSMPS 230V 580 W 4 (RS-232) 1x RJ-45 2x RJ-10 IP 20 PLb
. 1x RJ-12
SCT4 iSMPS 110V 580 W 4 (RS-232) 1x RJ-45 2x RJ-10 IP 20 PLb
X 1x RJ-12
SCT4 iSMPS 24V 240 W 4 (RS-232) 1x RJ-45 2x RJ-10 IP 20 PLb
1x RJ-12 ) )
SCT2 MDT 380 W 2 (RS-232) Nein Nein IP 20 PLb
1x RJ-12 . .
ein ein
SCT4 MDT 380 W 4 (RS-232) N N IP 20 PLb
Motor | Nei- | Einschaltdauer- | Motor- | Memory- Uber-
. Auto- | gungs- verhaltnis ge- positio- | Doppel-
Funktionen . stromer-
de- sensor schw. nen klick
tect kennung
SCT2iSMPS 230V | Ja Ja I2 Lastun- 12 Deaki- Ja
abhangig viert
SCT4iSMPS 230V | Ja Ja I2 Lastun- 12 Deakti- Ja
abhingig viert
SCT4iSMPS 110V | Ja Ja It Lastun- 12 Deakti- Ja
abhingig viert
. Max. 2 min. on Lastun- Deakti-
SCT4 iSMPS 24V Ja Ja Min. 18 min. off abhingig 12 viert Ja
Max. 2 min. on Lastun- Deakti-
SCT2 MDT Ja Ja Min. 18 min. off abhingig 12 o Ja
Max. 2 min. on Lastun- Deakti-
SCT4 MDT Ja Ja Min. 18 min. off abhingig 12 viert Ja

2026_06_Datenblatt SCT Steuerungsplattform.docx 30.06.2026 / anhe Seite 4 von 8



el‘gOSWiss Steuerungsplattform SCT

engineering better workspaces FirmWare 1.10

2 Erweiterte Ansteuerung (SPS & RS-232 Schnittstelle)

Die Steuerungen vom Typ SCT kénnen neben dem Handtaster auf zwei weitere Arten angesteuert werden:
- Ansteuerung lber eine SPS (Speicherprogrammierte Steuerung)
- Kommunikation iiber eine RS-232 Schnittstelle (zweiseitige Kommunikation)

Fur beide Varianten kann das Steuerkabel 124.00279 verwendet werden. Dieses verfligt auf der Steue-
rungsseite (J1) ber einen RJ-12 Stecker. Auf der Gegenseite (J2) sind die einzelnen adern farbcodiert und
den entsprechenden Pins zugeordnet.

- L1 - 6513 5.0

J11 [E (., é ‘ J2

Pin Farbe Funktion
P1 Gelb UpP

P2 Rot RX

P3 Griin GND
P4 Blau 5V

P5 Pink DOWN
P6 Grau X

2.1 SPS (Speicherprogrammierte Steuerung)

Bei der SPS-Ansteuerung werden die farbcodierten Leitungen des Steuerkabels mit den entsprechenden
Ein- und Ausgéngen der SPS verbunden.

Durch das Schalten der definierten Pins kann die SPS das System ein- oder ausfahren. Eine direkte Positio-
nierung auf eine bestimmte Héhe ist mit dieser Ansteuerungsart jedoch nicht maglich — ausser man bringt
externe Sensoren an.

Beispiel praktische Anwendung:
1)  SPS gibt Steuerung das Signal: Hochfahren (Verbinden von zwei Pins)
2) Waihrend dem Hochfahren wird ein Sensor betétigt. Dieser Sensor gibt ein Signal an die SPS.
3) Die SPS gibt nun der Steuerung das Signal: Stopp (Trennen von zwei Pins)

Pink (DOWN) Yellow (UP) Green (GND)
0 0

0 Keine Bewegung
1 Fahrt hoch
1
1

Fahrt runter

0 1
1 0
1 1

Reset
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2.2 Kommunikation tUiber eine Schnittstelle (zweiseitige Kommunikation)

Die Steuerungen vom Typ SCT bieten zusatzlich eine «zweiseitige Kommunikation» an.

Dabei kann die Steuerung nicht nur Inputs verarbeiten, sondern auch Outputs an ein (ibergeordnetes Sys-

tem zurickmelden.

Die Kommunikation erfolgt tiber die TX- und RX-Pins des Steuerkabels.

Desk handset;
RJ-12/ 6 pin

UupP
RX “

GND
S5V
DOWN
TX

Front view

O n o o b =

Die Auswertung und Verarbeitung aller Informationsdaten (Befehls- und Antwortstruktur) kénnen im Er-
goswiss Kommunikationsprotokoll nachgelesen werden.

Maégliche Inputs:
- Ausfahren UP
- Einfahren DOWN
- Memoryposition xy anfahren
- Reset
- Container- und Shelf-Stop

Maégliche Outputs:
- Aktuelle Tischhohe
- Error-Code
- Strombedarf pro Motorenkanal

- Aktuell gespeicherte Memoryposition
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3 Leistungsabhangige Einschaltdauer «|1%t»

Steuerungen vom Typ SCT mit Firmware alter als FW 1.10 haben eine fix eingestellte Einschalt-
dauer ED von 2/18 oder 2/40 (ON/OFF). Die maximale Betriebszeit an einem Stiick ist 2 Minuten.
Danach muss eine Pause von 40 Minuten gemacht werden, bevor das System erneut verfahren
werden kann.

Ab Firmware 1.10 ist die Einschaltdaueriiberwachung leistungsabhangig, bzw. lastabhangig.
Somit ist bei geringer Systemlast eine Fahrzeit von mehr als 2 min méglich.

Richtwerte gemass Systemkombinationstabelle:

SX Systeme SLX Systeme SNT Systeme
Last 0-60% — Fahrzeit 6 min. Last 0-70% — Fahrzeit 6 min. Last 0-70% — Fahrzeit 6 min.
Last >60% — Fahrzeit 2.5-5 min. | Last >70% — Fahrzeit 2-5 min. Last >70% — Fahrzeit 2-4 min.

3.1.1 Funktionsprinzip

Eine leistungsabhéngige Einschaltdauerbegrenzung ist ein thermisches Schutzverfahren in der
Steuerung, das die zulassige Laufzeit einer Hubsaule abhangig von der tatsachlichen Belastung
begrenzt.

Ziel ist es das Hubsystem moglichst lange am Stiick verfahren zu kénnen, ohne dabei einen Aus-
fall der Gleitlager, Spindelmutter, Motor oder Steuerungselektronik durch Uberhitzung zu haben.

In der Steuerungssoftware ist ein parametrierbares mathematisches Modell des Leistungspfades
(Netzteil, Endstufe und Antrieb) hinterlegt. Dieses Modell schatzt die aktuelle Temperatur auf Ba-
sis des Stromverlaufs und begrenzt die Fahrzeit entsprechend.

[I2- t = Strom im Quadrat mal Zeit]

Warmeenergie im
Zugefiihrte elektrische Energie Antrieb / Netzteil / An Umgebung abgegebene Warmeenergie

Endstufe

i HINWEIS
Nur bei Netzbetrieb gliltig — Akkulésungen sind ausgeschlossen!
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3.1.2 Diagramme Fahrzeiten I°t

In den folgenden Diagrammen sind die Fahrzeiten in Abhéangigkeit von der Last dargestellt.
Die Werte fiir 1-Bein- und 4-Bein-Anwendungen wurden gemessen.
Die Werte fiir 2- oder 3-Bein-Anwendungen wurden rechnerisch ermittelt.

FAHRZEITEN HUBSAULE SX MIT SCT ISMPS

—SX13XX SX 23X ——SX 3I3KK —S5X 43XX
6.5
6
25.5
2 s
=
w45
: .
s
3.5
3
2.5
°R9 8888888383288 55588858928888982553888R98838588888888
F"Fw-w-gcuggm%mmmngqgtttt%mmmmgmgmmhh—h—r\hgmmmmgmmgmg
LAST (KG)
FAHRZEITEN LINEAREINHEIT SLX MIT SCT ISMPS
—SLX 13XX SLX 23X¥ =——SLX 33XX =——SLX a3XX
6.5
6
5.5
S 5
€ 45
=
E 4
e 3.5
z 3
cN
2.5
2
°R 9888888888888 8898888§8§8888888883
FFFFFNNgNE\Immmmmqvgcrdmmmmm\o

LAST (KG)

FAHRZEITEN HUBSAULE SNT MIT SCT ISMPS
—SNT17XX SNT27XX ——SNT37XX =——SNT47XX
6.5

5.5

4.5

35

FAHRZEIT (MIN)
IS

2.5

0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260 280 300 320 340 360 380 400 420 440 460 480 500
LAST (KG)
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