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Instrukcja obstugi - Srubowy regulacji wysokosci SLA/SLG z SCT iSMPS

i Przed uruchomieniem napedu nalezy gruntownie zapoznac sie z niniejszg instrukcja.
Nalezy jg przechowywac¢ w miejscu tatwo dostepnym dla operatoréw systemu.

2
3
1
@ Jednostka liniowa typu SLA lub SLG ® Sterowanie reczne: panel z pamiecia ,Memory”
@) Urzadzenie sterujgce (sterownik)
SCT iSMPS

Zastrzega sie prawo do btedéw i zmian technicznych. Ergoswiss AG
Firma Ergoswiss AG nie ponosi odpowiedzialnosci Nollenstrasse 15
cywilnej za btedng obstuge produktéw lub ich CH-9443 Widnau
stosowanie niezgodnie z przeznaczeniem. Tel.: +41 (0) 71 727 06 70
Produkty uszkodzone w chwili dostawy firma Ergoswiss Fax: +41 (0) 71 727 06 79

AG wymieni lub naprawi w ramach gwarancji. Poza tym
firma Ergoswiss AG nhie ponosi zadnej innej
odpowiedzialnosci cywilnej. Firma Ergoswiss AG jest do
dyspozycji w sprawie zapytan i specjalnych zyczen WWW.Ergoswiss.com
klientow.

info@ergoswiss.com
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Instrukcja obstugi

Srubowy system regulacji wysokosci SLA/SLG z SCT iSMPS

Niniejsza instrukcja obstugi dotyczy:

Systemu podnoszenia SLA ze sterownikiem SCT iSMPS
Przyktad: System podnoszenia SLA 4330 EU 12 (Nr artykutu: 903.41036)

Opis Standardowa wersja
SLA Typ jednostki liniowej SLA, SLG
4330 Ilos¢ podnoszonych kolumn 1,2, 3,4
4330 Wysokos¢ wrzeciona w mm 3 mm
4330  Dlugos¢ wysuwu (skoku) w cm 30, 40 cm
EU Przewdd zasilajacy z wtyczka EU, CH, US
12 12 = Reczny przetacznik sterowania z kablem: Panel z pamiecig 12
~Memory”

Systemu podnoszenia SLG ze sterownikiem SCT iSMPS
Przyktad: System podnoszenia SLG 4330 EU 12 (Nr artykutu: 904.41036)

Opis Standardowa wersja
SLG Typ jednostki liniowej SLA, SLG
4330  TIlos¢ podnoszonych kolumn 1,2,3,4
4330  Wysokos¢ wrzeciona w mm 3 mm
4330  Dtugos¢ wysuwu (skoku) w cm 30, 40 cm
EU Przewdd zasilajgcy z wtyczka EU, CH, US
12 12 = Reczny przetacznik sterowania z kablem: Panel z pamiecig 12
~Memory”

Inne wersje

. Opis
M12 | Zicze gwintowane M1
s01-s99 Wersja specjalna: inna pozycja gwintu, rdzne kolory, itp.

Wskazowki dotyczace instrukcji obstugi:

Systemy regulacji wysokosci Ergoswiss AG sg przeznaczone do montazu w kompletnym systemie i sg
klasyfikowane w kategorii niekompletnych maszyn, zgodnie z Dyrektywg Maszynowg 2006/42 / WE.
Niniejsza instrukcja zawiera informacje na temat uruchomienia, obstugi i bezpieczenstwa systemu regulacji
wysokosci i jest przeznaczona dla jego personelu rozruchowego (montazysty) i operatoréw. Uzytkownik tego
systemu jest zobowigzany do sporzadzenia instrukcji obstugi zawierajgcej wszystkie informacje dotyczace
uzytkowania i ostrzezenia o zagrozeniach korzystania z niego.

Deklaracja instalacji obowigzuje tylko dla systemu regulacji wysokosci Ergoswiss, a nie dla catego systemu

uzytego przez uzytkownika korncowego / producenta (np. w produkcji maszyn, stanowisk montazowych itp.).
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1 Wymagania bezpieczenstwa

Nalezy przestrzega¢ wskazowek bezpieczenstwa! Jesli system bedzie uzytkowany nieprawidtowo lub
niezgodnie z jego przeznaczeniem, moze powstac niebezpieczenstwo dla oséb i przedmiotow!

Przed zainstalowaniem i uruchomieniem systemu regulacji wysokosci nalezy przeczytaé i zrozumiec niniejsza
instrukcje. Instrukcje muszg by¢ przechowywane w bezposrednim sgsiedztwie systemu w celu wyszukiwania
potrzebnych informaciji.

1.1 Objasnienia symboli i wskazowek

Nalezy stosowac sie do ponizszych objasnien symboli i wskazdwek. Podzielono je zgodnie z ISO 3864-2.

NIEBEZPIECZENSTWO

Oznacza bezposrednie zagrozenie.
Niestosowanie sie do tej informacji grozi Smiercig lub najpowazniejszymi obrazeniami ciata
(inwalidztwo).
OSTRZEZENIE
Oznacza mozliwe zagrozenie.
Niestosowanie sie do tej informacji grozi Smiercig lub najpowazniejszymi obrazeniami ciata
(inwalidztwo).
UWAGA
Oznacza ewentualne zagrozenie.
Niestosowanie sie do tej informacji grozi szkodami rzeczowymi oraz lekkimi lub $rednimi
obrazeniami ciata.
" WSKAZOWKA
f 4 Oznacza ogdlne wskazowki, pozyteczne porady dla uzytkownika i zalecane prace,
niewptywajgce jednakze na bezpieczenstwo i zdrowie pracownikéw.
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2 Opis systemu

2.1 Ogodlnie

Podstawowa funkcjg Srubowego systemu regulacji wysokosci SLA/SLG firmy Ergoswiss AG jest podnoszenie
i opuszczanie pfaszczyzn roboczych, czesci maszyn, systemow profilowych, itp.

Srubowy system podnoszenia SLA/SLG sktada sie z minimum nastepujacych elementéw:
e Kolumny podnoszacej
e Urzadzenia sterujgcego (sterownika)
e Panelu sterujgcego - recznego przetacznika z kablem: panel z pamiecia Memory
e Kabla zasilajgcego

Obudowa jednostki liniowej SLA / SLG wykonana jest z bezbarwnego anodowanego profilu
aluminiowego. Wewnetrzny stalowy profil (rura ttokowa) jest prowadzony w tulei z tworzywa sztucznego
(SLA) lub w tulei z brgzu (SLG). Poruszany jest przez wbudowany naped wrzeciona.
Do jednego urzgdzenia sterujgcego SCT4 iSMPS mozna podigczy¢ do 4 jednostek liniowych i sterowac
je synchronicznie.

Wysoko wydajna skrzynka kontrolna SCT4 iSMPS jest wyposazona w dwa lub cztery kanaly silnika, ktére sg
synchronicznie regulowane przez przetwornik enkodera. Optymalny komfort przemieszczania umozliwia
fagodne dochodzenie do pozycji krancowych z niewielkg predkoscig az do momentu zatrzymania sie systemu.
Ponadto mozna tez korzysta¢ z dodatkowych funkgiji, takich jak synchronizacja 2 sterownikéw, podigczenie
listwy bezpieczenstwa - safety strips (ochrona przed zmiazdzeniem).

Panel recznego sterowania przewodowego typu Memory umozliwia wygodng obstuge systemu podnoszenia,
tzn. dana powierzchnia robocza zostaje ptynnie uniesiona na zgdang wysokos$¢. Aktualna wysoko$¢ powierzchni
roboczej jest stale wyswietlana na wyswietlaczu (cm lub cale). Mozna zapisac do trzech réznych pozycji pamieci
i podejs¢ do nich indywidualnie. Wystepujace btedy rowniez pokazywane sg na wyswietlaczu.
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2.2 Zastosowanie zgodnie z przeznaczeniem

Zakres zastosowania BRAK zakresu zastosowania

e Urzadzenie zaciskowe

e prasa / ttok / wyciskarka
e Transport pasazerow

e Element bezpieczenstwa
o... Lista nie jest ostateczna

* Regulacja wysokosci powierzchni roboczych
» Regulacja wysokosci czesci maszyn

» Regulacja wysokosci systeméw profilowych
e... Lista nie jest ostateczna

Nalezy eksploatowac¢ system regulacji wysokosci:

e w zamknietych pomieszczeniach i w suchym otoczeniu

e przy temperaturze pracy od +10 °C do +40 °C

e przy zakresie wilgotnosci wzglednej: od 30% do 70% (bez kondensacji)

e gdy w poblizu nie ma silnych pél elektromagnetycznych.

System podnoszenia nie moze by¢:
e uzyty niezgodnie z danymi dotyczacymi jego wydajnosci (rozcigganie, cisnienie, moment zginajgcy)
e obcigzony sitami impulsowymi lub uderzeniami (np. przemieszczajgcymi sie fadunkami)
e przeznaczony do pracy ciggtej (cykl pracy (wt. / wyt.) nie moze przekraczac 2/18)
e obstugiwany z niedopuszczalnymi lub niepasujgcymi komponentami (np. rézne typy kolumny
podnoszgch, zamienniki urzadzenia sterujgcego (oprogramowanie sterujgce))
e obstugiwany z uszkodzonymi elementami
e otwarty lub przetworzony

e stosowany przez dzieci ponizej 8 roku zycia lub osoby o ograniczonych zdolno$ciach fizycznych,
sensorycznych lub umystowych. Chyba, ze sg one nadzorowane przez osobe odpowiedzialng za ich
bezpieczenstwo lub otrzymaty od niej instrukcje, jak korzysta¢ z urzadzenia.

Przed uruchomieniem systemu podnoszacego caty uktad musi by¢ prawidtowo zmontowany zgodnie z
instrukcjg montazu. Uruchomienie jest zabronione, dopoki caty system nie bedzie zgodny z postanowieniami
Dyrektywy maszynowej 2006/42/EG. W tym celu nalezy przeprowadzi¢ analize ryzyka catego systemu, aby
mozna byto zareagowac na ewentualne inne niebezpieczenstwa (np. za pomocg $rodkéw naprawczych,
instrukcji obstugi i / lub instrukcjach bezpieczenstwa systemu). W przypadku niewtasciwego uzytkowania
wygasa odpowiedzialnos¢ Ergoswiss AG, a takze ogodlna licencja na system podnoszenia.

2.3 Grupa docelowa i wstepne wiadomosci

Przed instalacjg i obstuga systemu regulacji wysokosci nalezy przeczytac i zrozumiec niniejszg instrukcje
obstugi. Instrukcja uzytkownika musi by¢ przechowywana w bezposrednim sasiedztwie systemu w celu
wyszukiwania potrzebnych informacji.

Ta instrukcja obstugi skierowana jest do nastepujgcych grup osob:

Personel rozruchowy, producent kompletnego systemu, ktory integruje ten system podnoszenia w
kompletnym systemie, integrujgc rowniez niniejsza instrukcje obstugi z instrukcjg obstugi catego systemu.

Uzytkownik koncowy, ktdry instaluje system podnoszenia na stanowisku pracy, maszynie, itp. i uruchamia
go. Podczas uruchamiania wymagana jest podstawowa wiedza mechaniczna i elektrotechniczna. Przed
rozpoczeciem uzytkowania nalezy gruntownie zapoznac sie z instrukcjg obstugi.
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2.4 Charakterystyka wydajnosci

2.4.1 Jednostka liniowa SLX 13xx

Jednostka liniowa SLA 13xx

Jednostka liniowa SLG 13xx

Przekraj

35x35mm (1.4”x 1.4%)

45 x 45 mm (1.8”x 1.8”)

Standardowy zakres regulacji

Skok 300, 400 mm (127, 167)

Dlugos¢ instalacji

Wysoko$¢ podnoszenia (skok) + 300 mm (12%)

Waga

SLA 1330 = 2.5 kg (5.5 /bs)
SLA 1340 = 3.0 kg (6.6 /bs)

SLG 1330 = 3.0 kg (6.6 /bs)
SLG 1340 = 3.5 kg (7.7 Ibs)

Max. dozwolony nacisk

1250 N (281 Ibf)

Max. dozwolone obcigzenie
rozciagajace

1250 N (281 /bf)

Napiecie 24V

Predkos$¢ wysuwu 9 mm/s (0.12 in/s)

Poziom hatasu < 60 dBA

Klasa ochronna (DIN EN 60529) IP 20
Wtyczka Molex MiniFit 8 LB_)7’_|6L5J 1 Motor + 5 pulse 2

. Pin ejleja|8)| 2&s 6 SYN

Polaczenie elektryczne D’rugoéc’ kabla 2000 mm |E’E’,E,|E’ 3 5V Hall Sensor 7 GND Hall Sensor

(78.7") 7 3 3 1 4 Pulse 1 8 Motor -

Wytacznik krancowy

Nie (odczyt enkodera)

Testowana zywotnosc¢ produktu
2/18®

5000 cykli

z 400 mm (16”) wysuwem, 1250 N (281 /bf) obcigzenie cisnieniowe, cykl pracy

@ Cykl pracy 2/18; praca: max. 2 min, pauza: 18 min

Max. dozwolony moment zginajacy — jednostka
liniowa SLA

Max. dozwolony moment zginajacy — jednostka
liniowa SLG

Mb stat.
150 Nm (110 Ibf ft)

Mb dyn. ®
50 Nm (37 Ibf ft)

Mb
sita

. S )I

Mb = sita x skok

Mb stat.
200 Nm (147 Ibf ft)

Mb dyn. ©®
80 Nm (59 /bf ft)

Mb
sita

. S )Iskok

Mb = sita x skok

bending moment - linear unit SLA

——Mb stat. 150 Nm
——Mb dyn. 50 Nm

\\

100 200 300

stroke [mm]

400 500

bending moment - linear unit SLG
2500

2000

1500

force [N]

1000 ——Mb stat. 200 Nm

——Mb dyn. 80 Nm

0

100 200 300

stroke [mm]

400 500

@ dyn. = dyn. = podczas podnoszenia (skoku)
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2.4.2 Urzadzenie sterujgce SCT2 iSMPS i SCT4 iSMPS

Wymiary (L, B, H) 309 x 120 x 55 mm (12.2”x 4.7"x 2.2%)

Waga 1.1 kg (2.4 Ibs)

Napiecie zasilania EU: 207-254.4V /50 Hz / 4.5 A | US: 103.5-127.2V /60 Hz /7.4 A
Moc pierwotna Standby <0.6 W

Moc 580 VA

Klasa zabezpieczenia (DIN EN 60529) | IP 20

Poziom wydajnosci (DIN EN 13849-1) | PLb

2.4.3 Panel sterujacy: reczny przelacznik z pamiecia Memory

. 1Uup 4 v
RJ-12 wtyczka 6 Pin
Polaczenie elektryczne ”ty 2 RX 5 DOWN
Diugos¢ kabla 2000 mm (78.7%) HARHAA 36N 6 TX
654321

Klasa zabezpieczenia (DIN EN 60529) | IP 30
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2.4.4 Dane systemowe

# ilosc Max udzwig r:a::::'i Typ Typ urzadzenia Predkos¢ | @ Cykl
kolumn systemu 9 ] kolumny sterujacego wysuwu pracy
(skok)
[kg]l | [Ibs] | [mm] | [in] 230V 110V [kg] [Ibs]

300 12 @ 1330 SCT2 iSMPS | SCT4 iSMPS

1 125 275
400 16 @ 1340 SCT2 iSMPS | SCT4 iSMPS
300 12 @ 1330 SCT2 iSMPS | SCT4 iSMPS

2 250 550
400 16 @ 1340 SCT2 iSMPS | SCT4 iSMPS
300 12 @ 1330 SCT4 iSMPS

3 375 825
400 16 @ 1340 SCT4 iSMPS
300 12 @ 1330 SCT4 iSMPS

4 500 1100
400 16 @ 1340 SCT4 iSMPS

9 mm/s 2/18

300 12 @ 1330 2x SCT4 iSMPS (0.3575)

5 625 1375
400 16 @ 1340 2x SCT4 iSMPS
300 12 @ 1330 2x SCT4 iSMPS

6 700 1540
400 16 @ 1340 2x SCT4 iSMPS
300 12 @ 1330 2x SCT4 iSMPS

7 750 1650
400 16 @ 1340 2x SCT4 iSMPS
300 12 @ 1330 2x SCT4 iSMPS

8 800 1760
400 16 @ 1340 2x SCT4 iSMPS

®: Jednostka liniowa SLA jednostka liniowa SLG
@: Cykl pracy 2/18; praca max. 2 min, pauza 18 min

@

WSKAZOWKA
System podnoszenia moze by¢ poddawany nieréwnomiernym obcigzeniom, o ile:

Ll

Przeprowadzenie analizy ryzyka

nie jest przekroczone maks. obcigzenie kolumny podnoszacej (1250 N, 281 /bf)
nie jest przekroczony maks. moment zginajacy kolumn podnoszacych
caly system znajduje sie na wystarczajgco bezpiecznym podtozu
cafa instalacja zostata zbudowana zgodnie z przepisami rownowagi mechanicznej ->

UWAGA

Wysokie sity impulsu / uderzenia wynikajgce z przerwania obcigzen sg niedozwolone (Nalezy
powoli obcigza¢ kolumne SL/SM)
(np. odktadanie tadunku na przenosnik, za pomocg dzwigu lub wézka widtowego)
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ERGOSWISS Instrukcja obstugi

table lift systems Srubowy system regulacji wysokosci SLA/SLG z SCT iSMPS

3 Instrukcja montazu

3.1 Instrukacja montazu kolumny podnoszacej

WSKAZOWKA

®)

System podnoszenia musi by¢ zamontowany w taki sposéb, aby w kazdej chwili mozna byto
dojecha¢ do dolnej pozycji kraricowe;j.

W przeciwnym razie nie bedzie mozna przeprowadzi¢ wstepnej obstugi i resetu systemu.

Kabel silnika 2000 mm (/8,7")
- moze by¢ przedtuzony do 6000 mm (236 ”).
(np. 4 przedtuzacze silnika o dtugosci 1500 mm (597)

—

SLA Gwint M10 x 24
35mm (1.4%) 45 mm (].8’?
6 x gwint M5 x 5.5 6 x gwint M6 x 6
(maks. gt. wkrecenia: 5,5 mm!) (maks. gt. wkrecenia: 6 mm!/)
(maks. gt. wkrecenia: 0,21 1) (maks. gt. wkrecenia: 0.241)
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Instrukcja obstugi
Srubowy system regulacji wysokosci SLA/SLG z SCT iSMPS
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(rys. in mm)
Name Stroke A B C
SLA 1330 300 599 145 340
SLA 1340 400 699 145 340
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(rys. in mm)
Name Stroke A B C
SLG 1330 300 599 145 340
SLG 1340 400 699 145 340
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table lift systems Srubowy system regulacji wysokosci SLA/SLG z SCT iSMPS

3.2 Montaz urzadzenia sterujacego i podigczenie kabli

UWAGA

A Podczas montazu urzgdzenia sterujgcego nalezy odtgczy¢ przewdd zasilajgcy od sieci!

WSKAZOWKA

(g i ) Urzadzenie sterujgce ma standardowo zintegrowany czujnik przechytu. Aby zapewni¢ ptynne,
normalne dziatanie, sterownik musi by¢ sztywno przymocowany do systemu przed pierwszym
uruchomieniem (np. pod blatem stotu).

Montaz sterownika na spodzie blatu stotu:

1. Ustawic sterownik w wymaganym miejscu
i flamastrem zaznaczy¢ otwory

2.  Wywierci¢ 3 otwory (@ 2.5 mm / 0.1").
Nalezy uwazac, by nie przewierci¢ blatu
na wylot!

3.  Zamocowac sterownik trzema Srubami
mocujgcymi max. 2 Nm (1.5 /bf ft)

SCT4 iSMPS
Podtaczenie do listwy bezpieczenstwa

sensor eages [IEN IEM Podtaczenie do listwy bezpieczerfistwa
4 Podtaczenie do sterowania recznego

Podfaczenie do do kabla synchronizujgcego

(sync cable)

SCT2 iSMPS
1 Gniazdo silnika 1 .

2  Gniazdo silnika 2
3 Gniazdo silnika 3

4  Gniazdo silnika 4

1. Podtacz kable silnika do skrzynki sterowniczej w kolejnosci od 1 do 4.
(Automatyczne wykrywanie wtyczek na wszystkich gniazdach)

2. Podtacz przefacznik reczny do skrzynki sterujacej ( L )

3. Podtacz kabel zasilajacy do skrzynki sterowniczej

4. Podtacz kabel zasilajacy do sieci
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ERGOSWISS , Instrukcja obstugi

table lift systems Srubowy system regulacji wysokosci SLA/SLG z SCT iSMPS

3.3 Montaz recznego panelu sterujacego z kablem

Wskazowka
f 4 Kabel panelu sterujgcego typu Memory i géra/dét mozna przedtuzy¢ do 3000 mm (718”%)
-> (3x przedtuzacz 124.00290)

3.3.1 Reczny przelacznik z kablem SCT Memory T6

) . o ‘ Tischplatte / Tabe 1:‘3/
1. Ustawic ptyte montazowa w wymaganym miejscu “*]

u spodu blatu. =
Panel sterujgcy nie moze wystawaé poza krawedz blatu!

2. Zamocowac panel z ptytkg montazowa.
Nalezy uwazac, aby nie przewierci¢ blatu stotu!
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table lift systems Srubowy system regulacji wysokosci SLA/SLG z SCT iSMPS

4 Pierwsze uruchomienie

UWAGA

Podczas korzystania z regulacji wysokosci powierzchni roboczej istnieje ryzyko zgniecenia.
Wazne jest, aby upewnic sie, ze zadne przedmioty ani ludzie nie znajdujg sie w strefie
zagrozenia.

UWAGA

Najnizsza wymagana dolna pozycja kranncowa musi by¢ zawsze osiggalna.

Element podnoszacy nie moze uderzy¢ w ogranicznik, zanim osiggnie najnizszg nadang
pozycje. W przeciwnym razie zostanie zapisana niewtasciwa wysoko$¢. Doprowadzitoby to do
kolizji podczas podjezdzania do bloku mechanicznego.

UWAGA

System mozna w petni zatadowaé po zakonczeniu pierwszej operacji. Podczas pierwszego
uruchomienia element podnoszgcy moze by¢ obcigzony maksymalnie 60 kg (130 /bs).

Wskazowka
Podczas poczatkowej operacji element podnoszacy porusza sie z potowg predkosci.

ep b P

1. Wcisnij jednoczesnie przyciski ﬂ i U by przej$¢ do wymaganej blokowanej pozyciji.
-> System przemieszcza sie w dét z potowq predkosci.
-> Przemieszczanie do gory jest zablokowane.

2. Po uzyskaniu krancowej pozycji, pus¢ przyciski i.
-> Urzadzenie sterujgce wyda dzwiek klikniecia, a system wytgczy sie po przestawieniu pozycji
o kilka milimetrow.
-> Po przestawieniu urzadzenie sterujgce wyda dwa kolejne sygnaty dzwiekowe.

Po osiggnieciu pozycji kraficowej, dolna i gérna pozycja zostang automatycznie zapisane. Poczatkowa
operacja zostata zakonczona.

(Pozycja dolna jest 0 4 mm (0.16”) wyzsza niz pozycja blokowana. Pozycja gdrna zalezy od typu
elementu podnoszacego lub oprogramowania sterownika).

4.1 Monitorowanie cyklu pracy (ED)

Monitorowanie cyklu pracy sprawdza wskaznik operacji / wstrzymania. Aby unikng¢ przegrzania systemu,
nalezy zachowac cykl roboczy wynoszacy 2/18 (ON / OFF).

Maksymalny ciggty czas dziatania wynosi 2 minuty. Nastepnie nalezy zachowac pauze wynoszacg co najmniej
18 minut, zanim system bedzie mdgt ponownie dziata¢
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table lift systems Srubowy system regulacji wysokosci SLA/SLG z SCT iSMPS

5 Obstuga za pomoca recznego panelu sterujgcego typu Memory

5.1 Gora / Dot

Ta funkgcja stuzy do tatwej regulacji wysokosci systemu.

—  Wecisng¢ przycisk u lub U

Trzymaj przycisk wcisniety, az osiggnieta zostanie zgdana wysoko$¢ robocza.

5.2 Zapisywanie i zblizanie sie do zapamietanych pozycji

Za pomoca tej funkcji mozliwe jest zapisanie w pamieci okreslonej pozycji / wysokosci i osigganie jej w
pdzniejszym czasie za pomoca przycisku. Przyciskami Memory mozna zapisa¢ w pamieci i uzyskiwac do
trzech réznych pozyciji.

1.  Wykonac przestawienie na zadang wysoko$¢ i nacisna¢ przycisk M 3 razy.

2, Nacisna¢ jeden z przyciskow przez 5 sekund.

Po zapisaniu pozycji pamieci rozlegnie sie sygnat dzwiekowy.
Ta operacja moze by¢ powtarzana tak czesto, jak potrzeba na dowolnej pozycji.

Aby zblizy¢ sie do zapisanej pozycji pamieci:
Wocisngc jeden z przyciskow az do osiggniecia zgdanej wysokosci roboczej.
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table lift systems Srubowy system regulacji wysokosci SLA/SLG z SCT iSMPS

5.3 Ograniczenie dlugos¢ wysuwu

Te dwie funkcje mozna wykorzysta¢ do ograniczenia dtugosci skoku systemu podnoszgcego (np. gdy
pod/nad blatem umieszczony jest jaki$ pojemnik). Pozycja Container-Stop ogranicza dolng pozycje
koncowa, pozycja shelf stop gorng pozycje koncowa.

5.3.1 Ograniczenie dolnej pozycji koncowej - Container-Stop

Aby ustawi¢ pozycje Container-Stop nalezy wykonac ponizsze czynnosci:

1. Wcisnac jednoczesnie przycisk i ﬂ przez 4 s.
-> Wyswietlacz pokaze «S01», gdy S mruga

gy
c2
-

()

C.

2.  Wcisngc przycisk ﬂ lub U dopdki nie zostanie wybrany «S05>», S

3.  Potwierdzi¢ wybdr «S05» przyciskiem M.
-> Wyswietlacz przestanie mrugac

4, Wcisnac przycisk ﬂ lub U by zjechac¢ do pozadanej pozycji Container-Stop ! e 'l Sm

5.  Potwierdzi¢ przyciskiem M. ——
-> Wyswietlacz pokaze «S05» S 8 S.‘

6.  Wecisngc przycisk lub aby wyjs¢ z trybu menu.

Aby usung¢ ustawiong pozycje Container-stop i ustawi¢ nowg - nalezy wykonac te same czynnosci.

5.3.2 Ograniczenie gérnej pozycji koncowej - Shelf-Stop

Aby ustawi¢ pozycje Shelf-Stop nalezy wykonaé ponizsze czynnosci:

1. Wocisng¢ jednoczesnie przycisk i ﬂ przez 4 s.

o
-> Wyswietlacz pokaze «S01», gdy S mruga S oot
2. Wocisngc¢ przycisk ﬂ lub U dopdki nie zostanie wybrany «S04». S 8 ‘-ﬂ,_
3.  Potwierdzic wybdr «S04» przyciskiem M.
-> Wyswietlacz przestanie mrugaé
4.  Wcisnaé przycisk n . by wjecha¢ na pozadana wysokoé¢ pozycii 146,
Shelf-Stop.
5.  Potwierdzi¢ przyciskiem M.
-> Wyswietlacz pokaze «S04»
6.  Wecisng¢ przycisk lub aby wyjs¢ z trybu menu. S 8 Y
Aby usung¢ ustawiong pozycje Shelf-stop i ustawi¢ nowg - nalezy wykona¢ te same
Czynnosci.
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5.4 Blokowanie ruchu (ochrona przed dzieémi - child protection)

Aktywujac funkcje blokowania ruchu, systemy podnoszace nie bedg sie poruszac. Nie bedzie mozliwy ani
ruch za pomocg strzatek w gore / w dét, ani zapamietanych pozycji w pamieci panelu sterujgcego Memory.

Aktywacija:
- Wcisngc jednoczesnie przycisk przez 5 s. =

Rozlegnie sie sygnat dzwiekowy. System zostat zablokowany. Pojawi sie kod «E65». 'E L‘| =
W tym momencie, jesli zostanie nacisniety dowolny przycisk na panelu sterujgcym - rozlegnie
sie sygnat dzwiekowy, a system sie nie poruszy.

Dezaktywacja:

- Wcisng¢ jednoczesnie przycisk przez 5 s.
Rozlegnie sie sygnat dzwiekowy. System zostat odblokowany i moze by¢ normalnie uzytkowany.

5.5 Zmiana jednostek miary mm / inch

1. Wcisng¢ jednoczesnie przycisk i ﬂ przez 4 s.
-> Wyswietlacz pokaze «S01», gdy mruga S

N
c2
-

2. Wocisngc¢ przycisk ﬂ lub U dopdki nie zostanie wybrany «S07».

3. Potwierdzi¢ wybor «S07» przyciskiem M.
-> Wyswietlacz zamruga «cm» lub «inch»

| un| o
Cd| Cof ©D

4.  Wcisnac przycisk ﬂ lub U aby wybrac¢ zagdang jednostke miary.

5.  Potwierdzi¢ przyciskiem M.
6.  Wecisngc przycisk lub aby wyjs¢ z trybu menu.

5.6 Ustawienie wyswietlanej wysokosci na wyswietlaczu

1. Wocisng¢ jednoczesnie przycisk i ﬂ przez 4 s.
-> Wyswietlacz pokaze «S01», kiedy mruga S

gy
c2
-

2.  Wcisngc przycisk ﬂ lub U dopoki nie zostanie wybrany «S06».

3.  Potwierdzi¢ wybdr «S06» przyciskiem M.
-> Wyswietlacz pokaze aktualng wysoko$¢ («cm» miga)

U
£| ca
| o

&

4.  Zmierz wysokos¢ stotu

i

5. Wcisnac przycisk ﬂ lub U aby wybrac zmierzong wysokosc¢

W
4

6.  Potwierdzi¢ przyciskiem M

7.  Wcisngc przycisk lub aby wyjs¢ z trybu menu.
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5.7 Przywracanie ustawien fabrycznych

UWAGA

Przed przywrdceniem ustawien fabrycznych nalezy upewnic sie, ze:
- element podnoszacy moze sie catkowicie wsungé

- kazdy element podnoszacy jest obcigzony mniej niz 60 kg (130 funtow)

WSKAZOWKA
- Podczas przywracania ustawien fabrycznych caty system jest konfigurowany ponownie.
f 4 Wszystkie ustawienia, takie jak pamiec lub pozycje Container-Stop i Shelf-Stop, zostang
utracone.

1.  Jedli to mozliwe: zjedz do najnizszej pozycji koncowej J
-> To oszczedza czas, poniewaz system wykonuje tylko potowe predkosci podczas resetowania.

2. W razie potrzeby mozna ponownie podtgczy¢ system
a. Wyjmij kabel z sieci
b. Zmien system: Mozna teraz podtgczy¢ wiecej kolumn podnoszacych, kabli
synchronizacyjnych lub listw bezpieczenstwa.
c. Podacz kabel zasilajgcy do sieci.

3. Wcisng¢ jednoczesnie przycisk i ﬂ przez 4 s. S Mo
-> Wyswietlacz pokaze «S01», kiedy mruga S I -

4.  Wcisngc przycisk ﬂ lub U dopdki nie zostanie wybrany «S00>». 5 8 Gm

5. Potwierdz wybdr «S00» przyciskiem M.
-> Rozlegnie sie sygnat dzwiekowy

6. Wcisng¢ przycisk lub aby wyjsc¢ z trybu menu. E d r
-> Wyswietlacz pokaze «EdC»

7. Wykonaj pierwszg operacje zgodnie z rozdziatem 4.
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5.8 Resetowanie/ zainicjowanie pozycji koncowych

UWAGA

Najnizsza wymagana dolna pozycja krancowa musi by¢ zawsze osiggalna.

Element podnoszacy nie moze uderzy¢ w ogranicznik, zanim osiggnie najnizszg nadang
pozycje. W przeciwnym razie zostanie zapisana niewtasciwa wysoko$¢. Doprowadzitoby to do
kolizji podczas podjezdzania do bloku mechanicznego.

UWAGA

System mozna w petni zatadowaé po zakonczeniu pierwszej operacji. Podczas operacji
poczatkowej element podnoszacy moze by¢ obcigzony maksymalnie 60 kg (130 funtow).

WSKAZOWKA

Podczas resetowania element podnoszacy catkowicie sie chowa, a pozycja koncowa
(potozenie referencyjne) elementu podnoszacego jest ponownie definiowane.

A\
A\
@
@

WSKAZOWKA
Podczas poczatkowej operacji element podnoszgcy porusza sie z potowg predkosci.

1. Jedli to mozliwe: zjedz do najnizszej pozycji koncowej U
-> To oszczedza czas, poniewaz system wykonuje tylko potowe predkosci podczas resetowania.

2.  Wcisnij jednoczesnie przycisk n [ U i zjedZ do pozycji koncowej
-> System porusza sie w dot z potowg predkosci. Ruch w gore jest wytgczony.

3. Po osiggnieciu pozycji koncowej, zwolnij przycisk ﬂ i U
-> Sterownik wyda sygnat dzwiekowy, a system przejedzie kilka milimetrow.
-> Po wyjezdzie sterownik wyda dwa kolejne sygnaty dzwiekowe.

Resetowanie zostato zakonczone.
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5.9 Dezaktywacja / aktywacja czujnika przechytu

Sterowanie ma zintegrowany czujnik przechytu, ktory jest domysinie aktywowany. Nachylenie sterowania 0°
jest inicjalizowane podczas poczatkowej pracy lub resetowania. Jesli nachylenie sterowania przekracza 2.5°

(np. nachylenie stotu), sterownik zatrzymuje ruch podnoszenia. Po uruchomieniu czujnika przechytu system
mozna zwolni¢ do gory. Jesli nie jest to mozliwe, nalezy wykonac reset zgodnie z rozdziatem 5.8.

UWAGA

Czujnik przechytu nie jest elementem bezpieczenstwa!
Nadal istnieje ryzyko obrazen, zanim czujnik przechytu zadziata.

WSKAZOWKA
Oprocz kolizji, czujnik nachylenia moze by¢ wyzwalany z réznych przyczyn. Dlatego nalezy
przestrzega¢ nastepujgcych zasad:

1. Zainstalowac sterownik sztywno przed pierwszym uruchomieniem lub resetem
@ i) 2. - Aby nachylenie 0° zostato poprawnie zainicjowane.
3. Po przeniesieniu systemu nalezy ponownie zainicjowac czujnik nachylenia

- zresetowac zgodnie z rozdziatem Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefun-
den werden.

4, W aplikacjach mobilnych (np. stét na rolkach), czujnik nachylenia powinien zosta¢
wytgczony.

Czujnik przechytu jest dezaktywowany (lub aktywowany), gdy wykonywane zostang nastepujgce polecenia:

1. Wcisng¢ jednoczesnie przycisk i ﬂ przez 4 s.
-> Wyswietlacz pokaze «S01», gdy S miga

U
ca
—

2.  Wcisngc¢ przycisk ﬂ lub U dopoki nie zostanie wybrany «S08».

‘un
€
©

3. Potwierdzi¢ «S08» przyciskiem M.
-> Rozlegnie sie sygnat dzwiekowy

4. Wocisnac przycisk lub aby wyjs¢ z trybu menu.

5. Jesli czujnik nachylenia jest wigczony, pojawia sie komunikat ,Edd”. E lj d
W celu nowej inicjalizacji czujnika przechytu nalezy teraz wykonac reset zgodnie z
rozdziatem 5.8.
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"~ table lift systems

6 Synchronizacja 2 sterownikow

Do jednego urzadzenia sterujgcego SYNC-2 cable SCT (124.00183)
mozna podigczyc¢ i zsynchronizowac 2 elementy podnoszace.

Dtugosc¢ kabla SYNC-2 SCT wynosi 4'000 mm (157.5”). Nie jest
mozliwe przedtuzenie kabla SYNC-2.

W razie koniecznosci nalezy przedtuzy¢ kabel silnika!

6.1 Uruchomienie

Initial operation of 2 control boxes Changing from 1 control box to 2 control
boxes
1. Podtacz wszystkie kable do urzadzenia 1. Zresetuj wszystkie urzgdzenia sterujace,
sterujgcego, zgodnie z rozdziatem 3.2, az do ktore juz dziataty, do ustawien fabrycznych
kroku 4. zgodnie z rozdziatem 5.7.
Kabel SYNC-2 mozna zainstalowac¢ zgodnie z
2. Podfacz kabel SYNC-2 do dwdch urzadzen krokami w pkt. 2.b.
sterujacych.

3. Podtacz przetacznik reczny do jednego
zurzadzen sterujgcych

4. Podtacz kabel zasilajgcy do urzadzenia
sterujgcego.

5. Podtacz kabel zasilajacy do sieci.

6. Wykonaj pierwsza operacje zgodnie z rozdz. 4.
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7 Listwa bezpieczenstwa ,Safety strip”

W systemach podnoszenia firmy Ergoswiss AG nalezy mie¢ na uwadze, aby w trakcie ruchu podnoszenia nie
doszto do zakleszczenia przedmiotéw lub ludzi -> niebezpieczenstwo zmiazdzenia.

Nalezy przymocowac listwe bezpieczenstwa w potencjalnej strefie zmiazdzenia. System natychmiast sie
zatrzyma, jesli listwa zostanie Scisnieta lub otwarta, i zawrdci w gore na 100 mm (3.9”).

Elementy skladowe listwy bezpieczenstwa (124.00157:

s Koncowka z
Koncowka z kablem / R110 Waz kontaktowy rezystorem 2.2k
124.00116 124.00101 124.00118

10 mm
] . . e 7
2500 mm (98”) zmienna 100 — 5'000 mm (47— 197") t

A
A 4
A

» <

'

Wiasciwosci safety strip

Kat stycznosci < 80°

Sita sterujgca < 25 N przy 23°C

Droga sterujaca < 2 mm przy 23°C
Minimalne promienie zagiecia B; 120mm / B, 150mm /

B3 20mm / B4 20mm
Maks. obcigzenie rozciggajace 20N

Wiasciwosci elektryczne

Oporno$¢ przytaczeniowa 2.2 kOhm
Maks. moc sterowania 250 mW
Maks. napiecie DC 24V
Natezenie min. / maks. 1mA / 10mA

7.1 Uruchomienie

Klejenie safety strip w strefie zmiazdzenia

1. Oczyscic¢ i odttusci¢ miejsce klejenia.

2. Wyciggnac¢ wktadke z pianki akrylowej o grubosci od 10 do 15 cm

3. Potozy¢ na klejonej powierzchni i mocno docisngc.

4. Powtorzyc¢ punkty 2 i 3, az wezyk kontaktowy bedzie catkowicie przyklejony.
5. Maksymalng przyczepnos¢ uzyska sie po 24 h.

Pierwsze uruchomienie safety strip Dodanie safety strip do istniejagcego
sterownika
1. Podtacz safety strip do sterownika zgodnie z 1. Zresetuj sterownik do ustawien fabrycznych
rozdziatem 3.2. safety strip jest podtgczony po (patrz rozdziat 5.7).
zakonczeniu kroku 5. safety strip montuje sie zgodnie z krokiem 2.b.
2. Wykonaj pierwszg operacje, zgodnie z
rozdziatem 4
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8 Konserwacja i utylizacja

8.1 Konserwacja i czyszczenie

System regulacji wysokosci nie wymaga konserwacji w przypadku normalnej pracy lub przy zachowaniu
zgodnego z przeznaczeniem zastosowania

UWAGA

UWAGA

Do potgczen wtykowych nie moze dostac sie zadna ciecz

Urzadzenie sterujace i panel sterujgcy wolno czyscic tylko suchg lub lekko wilgotng szmatka.
Przed czyszczeniem kabel zasilajgcy nalezy odtgczy¢ od sieci.

8.2 Naprawy i czesci zamienne

Naprawy moga by¢ przeprowadzane wylgcznie przez specjalistdw. Mozna uzywac tylko oryginalnych czesci
zamiennych. Do wszystkich prac naprawczych system musi by¢ zawsze nieobcigzony i pozbawiony napiecia.

UWAGA

pradem elektrycznym.

fi} W zadnym razie nie wolno otwiera¢ sterownika. Istnieje niebezpieczenstwo porazenia

8.3 Demontaz i utylizacja

W przypadku wytaczenia z eksploatadji i utylizacji systemu podzespoty elektroniczne podlegajg oddzielnemu
recyklingowi. System sktada sie z komponentdw, ktdre w 100% mozna poddac recyklingowi, nie
zanieczyszczajac tym samym $rodowiska. Podzespoty elektroniczne sg zgodne z dyrektywg RoHs.

8.4 Ustawa o urzadzeniach elektrycznych i elektronicznych

System regulacji wysokosci Ergoswiss nie jest objety Ustawg o urzadzeniach elektrycznych i elektronicznych
(Dyrektywa WEEE 2012/19 / UE), poniewaz - zgodnie z przeznaczeniem - nie jest przeznaczony dla
uzytkownikéw koncowych (firma-klient), ale jest zaprojektowany dla zastosowan przemystowych (business-
to-Business).
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9 Komunikaty btedow i usuwanie zakiécen

9.1 Komunikaty btedéw na wyswietlaczu

3- kierun- Przyczyna Usuniecie
kowy
wyswietlacz
E 60 N".’p_'ec'e el perps] elop ez g Sprawdz zasilanie. Podtgcz kabel zasilajgcy
minimum
System przecigzony — Usun obcigzenie z systemu
E 61 Catkowity prad przekroczyt System zablokowany — usun zacisniety przedmiot
zaprogramowany limit Silnik nie jest podtaczony prawidiowo — podtgcz
prawidtowo kable silnika
Dane wprowadzone przez uzytkownika Container-Stop musi zosta¢ zdefiniowany w opgiji
E 62 sg nieprawidtowe (nie mozna ustawic Shelf-Stop, lub Shelf-Stop musi byc¢ zdefiniowany nad
Container-Stop lub Shelf-Stop) Container-Stop (patrz rozdziat 5.3)
Rozpoznano niespojne lub uszkodzone Przeprogramuj skrzynke kontrolng
E 63 . g . .
parametry sterowania silnikiem — Skontaktuj sie ze wsparciem technicznym
Czujnik przechytu zostat uruchomiony 1.) (Ll e uyies ((p, DR 0 preee S
=k (Zbyt duze nachylenie) BT
y 2) Zresetuj (patrz rozdziat 5.8)
E 65 Ru.d) nglokowany (i e Zobacz rozdziat 5.4
dziecmi)
E 66 Zadziatat safety-strip Usun zakleszczony obiekt
E 69 Brak listwy bezpieczenstwa (Safety strip) | Podiacz listwe poprawnie lub wymien ja.
System przecigzony — Usun obcigzenie z systemu
E 6F Monitorowanie ruchu podnoszenia System zablokowany — usun zacisniety przedmiot
Silnik nie jest podtaczony prawidtowo — podtacz
prawidtowo kable silnika
E71 Czujnik Halla -> niewfasciwy ruch silnika | Skontaktuj sie z obstugg techniczng
E73 Nie dziata silnik -> brak zasilania Sprawdz, czy wszystkie kable silnika sg prawidtowo
podtaczone
Kabel synchronizacji nie zostat SR czy G2l S YNC s P od’rqczone,. ,
E 74 rozpoznan a nastepnie zresetuj sterownik do ustawien
y fabrycznych (patrz rozdziat 5.7)
System przecigzony
— Usun obcigzenie z systemu
S . System zablokowany
E 78 prad silnika jest zbyt wysoki (nadprad) _, usufi zagiéniety. preedmiot
Silnik nie jest podfaczony prawidtowo
— poditacz prawidtowo przewody silnika
N Sprawdz, czy kable SYNC sg podtaczone, a nastepnie
E 79 BRE synchronl.zaCJl zresetuj sterownik do ustawien fabrycznych (patrz
(Btad potaczenia) rozdziat 5.7)
E7A Réznica potozenia silnikdw Wykonaj reset (patrz rozdz. 5.8)
Skrzynka kontrolna petni role : .
E7C niewolnika. Polecenia ustawien silnika sg 44 i) (S 0 USETIE (el an e en (p2Ur ferer

niedozwolone.

5.7)
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Napedy pracowaty dtuzej, niz byto to dozwolone.
System zatrzymat sie automatycznie, aby unikngc

E C9 Blokada -> monitorowanie cyklu pracy przegrzania.
Poczekaj kilka minut, az system ostygnie, po chwili
bedzie gotowy ponownie do pracy.
E CC il el S& 2 S I S DR Skontaktuj sie ze wsparciem technicznym
przez steroenik
E D5 Pozycja silnika nie jest przekazywana do | Podtacz kabel silnika, a nastepnie wykonaj reset
sterowania (patrz rozd.5.8)
E D7 5,\;:] ?Iigle o el (L [k S e Skontaktuj sie ze wsparciem technicznym
Uszkodzony czujnik pradu silnika lub . . .
E D9 sterownik Skontaktuj sie ze wsparciem technicznym
E DB Uzytkownik ustawit niepoprawnie limity | Skontaktuj sie ze wsparciem technicznym
Urzadzenie sterujgce musi zostac 2z L
E DC przywrécone do ustawien fabrycznych Przywroc ustawienia fabryczne (patrz rozdz. 5.7)
E DD Urzadzenie sterujgce wymaga resetu Przeprowadzic¢ reset (patrz rozdz. 5.8)

9.2 Usuwanie zakiocen

ATTENTION

A\

System regulacji wyskosci nie moze by¢ otwierany, przerabiany ani obstugiwany przez

niedopuszczalne elementy.

Biad

Przyczyna

Usuniecie

Naped nie dziata

podtgczona

Skrzynka kontrolna nie jest

Witozy¢ w gniazdko kabel sieciowy

Silnik nie jest podtaczony

Wiozy¢ w gniazdko kabel silnika

Uszkodzony silnik

Skontaktowac sie z serwisem

Uszkodzony sterownik

Skontaktowac sie z serwisem

sterowanie

Uszkodzone przewodowe zdalne

Wymieni¢ przewodowe zdalne
sterowanie

Zte podtaczenie wtyczek

Prawidtowo wiozy¢ wszystkie wtyczki

Naped pracuje tylko w jednym

kierunku

Uszkodzony sterownik

Skontaktowac sie z serwisem

sterowanie

Uszkodzone przewodowe zdalne

Wymieni¢ przewodowe zdalne
sterowanie
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10 Deklaracja wiaczenia

y |

Ergoswiss AG Tel, +41 (0} 71 727 0670

I[: :EG OSWISS Nallenstrasss 15 Fax +41 (0} 71 727 D679
=1 G443 Wiidnau infoergoaswiss.com
table il systems Sehweiz WL DA

EG-Declaration of Incorporation in the sense of the
Machinery Directive 2006/42/EG annex II 1B

We hereby declare that for the Incomplete machine "spindle lifting system®, for ergonomically height
adjustable waorkplaces or similar, with the variants

Lifting systeam SLA x0D0C [Art. Nr. 903.41xxx)
Lifting system SLG x0x (Art. Nr. 904.4 100x)

the following essential requirements of the Machinery Directive 2006/42/EG are applied and complied
with:

1|1n1&j llll;lj llllsli'- 1lliﬁ+j Ilzlfl 1-3121-:- 1|3191,= 1-5‘\-1-; 1-5-3-:- 1-5-?-:- 1.5.8.

In particular the applied harmonized standards:

EN 1005 Safety of machinery: Physical performance

EN IS0 12100 Safety of machinery: 2011

EN 60335 Safety of electrical appliances for household use
{110V version: UL 60950)

EMN 61000 Electromagnetic compatibility: EMC

{110V wersion: FCC Part 15 Class A)

specific technical documentation have been created in accordance with annex VII, part 8, and will be
sent to the national authorities by registerad letter or electronically, If the request is justified, and
this Incomplete maching is in conformity with the relevant provisions of other EU Directives:

89/391/EG Safety and health of workers

2001/95/EG General product safety

2014/30/EU Directive on electromagnetic compatibility
2014/35/EU Low voltage directive

Furthermore, we declare that this incomplete machine may only be commissioned If it has been
determined that the machine in which the Incomplete machine is to be installed complies with the
provisions of the Machinery Directive 2006/42/EG and our assembly and service operating Instructions

hawve been followed,
/{ / [/ Document responsibility EU:
Widnau, 27. February 2020 Ergoswiss Deutschiand GmbH
Martin Kallar Weiherstrasse &/1
Managing Director | CEQ DE-72585 Riederich
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